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Inventia se refera la tehnica de calcul, cibernetica tehnica si poate fi utilizatad in sistemele de perceptie si de prelucrare a
informatiei vizuale.

Este cunoscutd metoda [1] de stabilire a dimensiunii L a matricei de procesoare de prelucrare a imaginii (MPPI), bazata
pe transformarea imaginii optice in digitala cu dimensiuni de NxN pixeli, prelucrarea in fragmente a imaginii cu o
masca cu dimensiunea 2x2 pixeli, inlocuirea fiecarui fragment al imaginii cu un pixel si determinarea valorii L conform
formulei L=NxN/4.

Neajunsul acestei metode consta in gradul scazut de precizie, din motivul cé la estimarea dimensiunii MPPI nu se tine
cont de particularitatile imaginii initiale. Aceasta duce la cheltuieli in plus de aparataj, la scaderea fiabilitatii.

Prototipul al inventiei propuse este metode de stabilire a dimensiunii a MPPI [2], bazatd de formarea imaginii optice
initiale, ulterioard prezentarea ei in formd de un set n de imagini digitale cu dimensiuni L=2*2 | unde i=1=n, si
determinarea valorii L conform formulei:

L= Zn:L.
i=1

Neajunsul acestei metode consta in gradul scazut de precizie, din motiv ca dimensiunile a doua submatrici ale MPPI a
nivelelor i si j (i>j) diferd in m=2°" ori. Totodata, nu se tine cont de particularititile imaginii initiale. Numarul de
procesoare in MPPI, determinat conform metodei date, poate fi extrem de mare, ceea ce duce la cheltuieli considerabile
de aparataj.
Scopul inventiei este ridicarea gradului de exactitate determinare a dimensiunii matricii.
Scopul dat se atinge prin aceea ca in metoda de determinare a dimensiunii matricei de procesoare de prelucrare a
imaginii, ce include formarea unei imagini optice initiale, suplimentar se efectueaza transformarea Fourier
bidimensionald a imaginii initiale, se formeaza spectrul Fourier al imaginii, care se binarizeaza, apoi se scaneaza
circular cu raze diferite, se determina frecventa maxima a spectrului Fourier binarizat si intensitatea integrala a lui dupa
raza la frecventa respectiva si se calculeazad dimensiunea matricei de procesoare de prelucrare a imaginii, conform
formulei:
L = 4(f,)’D’I/l,, unde
L este valoarea dimensiunii matricei de procesoare;
fn — frecventa maxima a spectrului Fourier binarizat;
D — marimea lineara maxima a obiectului in imagine;
I; - intensitatea integrala a spectrului Fourier binarizat dupa raza la

frecventa respectiva;
I, — valoarea-standard a intensitatii spectrului Fourier dupa raza respectiva.
L=4(f,)’D’I/1,,

Ridicarea gradului de exactitate de determinare a dimensiunii MPPI are loc prin luarea in consideratie a
particularitatilor imaginii initiale.
Inventia este prezentatd schematic. In figura 1 este prezentati schema metodei propuse. Metoda data se realizeazi in
felul urmator. Fasciculul de lumind colimat si coerent se moduleazd prin intensitatea imaginii initiale F(x, y), se
realizeaza transformata Fourier bidimensionald a imaginii initiale:
F(u, v)=I[F(x, y)exp{-j2n(xu+yv)} dxdy.
unde u, v — frecventele spatiale;
n — constanta, egala cu 3,14.
Apoi se formeaza spectrul Fourier al functiei F(u, v):Fs(u,v)= | F(u, v) | 2, care se binarizeaza si se scaneaza circular cu
raze diferite. Se determind frecventa maxima fm a spectrului Fourier binarizat §i intensitatea integrala Is a spectrului
Fourier binarizat pe razd la frecventa datd. Valoarea fm va corespunde valorii maxime a razei de scanare, la care s-a
fixat o depasire a semnalului pe prag. Dimensiunea MPPI se determind conform formulei:
L=4(f,,)’D’Iy/1,
unde D — marimea liniara maxima a obiectului in imagine; lo — valoarea standard a spectrului Fourier pe raza
respectiva.
in formula data relatia Is/Io caracterizeazi coeficientul formei figurii, care descrie spectrul Fourier al imaginii initiale.
O astfel de figura poate fi cerc, patrat, romb §.a. Valoarea Io corespunde cazului cand spectrul Fourier se descrie cu
figura de tip cerc.
Asadar dimensiunea L a matricei de procesoare de prelucrare a imaginii in conformitate cu metoda propusa se
determina prin proprietatile imaginii initiale — frecventa maxima fim a spectrului Fourier binarizat si coeficientul formei
spectrului Fourier binarizat. Aceasta permite formarea matricei de procesoare, dimensiunea careia in masura cea mai
mare corespunde particularitatilor imaginii initiale.



